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1 Czesé ogolna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

PRZEBUDOWA FRAGMENTU BUDYNKU PRZEDSZKOLA NR 3%,0-
775 SZCZECIN, UL.JARACZA 5ADZ.NR 30/24, OBEB: 4168 PRAWOBRZEE. Instala-
cja oddymiania klatki schodowejswietlenia awaryjnego.

1.2 Przedmioti zakres robot.

Zakres robot znajdggych se w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrisomajce na celu wyko-
nanie Instalacji oddymiania klatki schodowejwietlenia awaryjnego.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gz@ine z wykonaniem instalacji oddymiania klatki
schodowej, éwietlenia awaryjnego i obejmuje:

« Wymagania dotycge wiaciwosci wykorzystywanych wyrobdw, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i sktadowania,

« Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotycce srodkdéw transportu,

* Wymagania dotycce wykonania robdt budowlanych,

« Wymagania zwjzane z hadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizje lokalmg oraz :

e Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace oké®ne w umowie i zbadaich
dostpnasé;

e Zapozna sie z ogolnymi warunkami realizacji robét, a w szcZegéci z polazeniem i wymia-
rami pomieszcag warunkami utrzymania spgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedbie mogt powotywa si¢ ha niedostateczrenajomdé
miejsca realizacji rob6t lub zty dest do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania rob6t, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robo6t. Kierownik
Robét lzdzie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w
dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéastwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przedkadane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopj uprawnié.
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Zabezpieczanie interesOw 0s0b trzecich

Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do zania interesow
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagirzeganie obowkujacych przepiséw oraz
powinien zapewti ochrore wkasndgci publicznej i prywatnej.

Ochronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowawnszystkie niezéddne dziatania, aby stosodaic do przepisow i
normatywéw z zakresu ochrodgyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Baglavyko-
nywania robét budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké szkodliwych dziata, szcze-
gOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wadchtgwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezenasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiechezwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgédnie stosowé& do postanowi@ Instrukcji Bezpieczigstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnieagadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznychrtieznych odpowiadagych zakresowi zlece-
nia oraz aktow prawnych oboyriujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegétidrol-
skich Norm. W szczegélsoi wykonawca jest zobowkany wykluczy prag personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i spetniajcych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty agane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz
zapewnia na whasny koszt wszelki®@dki magce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie wy-
konanych przez siebie robdét.

Warunki dotyczce organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueratow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynikajce z obowd-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@aprzewdz bez uszkodae z zachowaniem warunkéw bezpiesgiva pra-

cy.

1.4 Nazwy i kody CPV robot budowlanych w zakresie 0 bjetym przedmiotem
zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalaztygsi tej specyfikacji 8 zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpagdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2r.,
albo z okreleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdespiecyfikacji. Ro-
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boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obgmijacych przepiséw, norm i instrukcji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek oboyzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjengioby, dla ktérych producent:

« dokonat oceny zgodioi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgdilrelo-
nego systemu oceny zgodog

e posiada deklaracje zgodiodb CE - dokument wystawiony przez producenta i petdza-
jacy zgodné¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spelniénigygch wymaga
rozporzdzenia (rozporgzen).

e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatdw na budowie Wykongwzadstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktoére nie spelniaymogdéw tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materialy, ktére byly przechowywane niezgedni
zaleceniami producenta i zmienitye $ch wtasndci) bedg uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robét budowla-
nych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac elych t3 specyfikaci musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oknga przegidom zgodnie z zalece-
niami producenta. Mugzspetnid one wymogi BHP i bezpiec#stwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktory nie spetnia powsgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé& go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobarany do stosowania tylko takignodkéw transportu, ktére
nie wptyra niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynikajce z obowi-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@przewoz bez uszkodaeé z zachowaniem warunkéw bezpiefigiva pra-

cy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Trasy instalacji elektrycznych
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Trasa instalacji elektrycznych powinna przebteghezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna kyprzejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji oraz re-
montéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniachigmogch i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozaeltia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny bgamocowane do podta w sposob trwaty, uwzgldnia-
jacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich ddnstalacja bdzie pracowé, oraz sam rodzaj
instalacji.

Przegcia przezciany i stropy

Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przdjcia obwodow instalacji elektrycznych prz&zany, stropy itp. musgz
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

c) przegcia pomedzy pomieszczeniami ozdych atmosferach powinny byvykonywa-
ne w sposéb szczelny, zapewn®j nieprzedostawaniegsivyziewdw,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugzby¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzenianaikod ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalestosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucz-
nych, korytka blaszane itp.

Monta: sprztu, osprztu i opraw gwietleniowych

Sprzt i osprzt instalacyjny nalgy mocow& do podiga w sposéb trwaly zapewnigly mocne

i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
poditazu, przyspawane do stalowych elementow konstrukgjiolvlanych lub przykicone do pod-
loza za pomog kotkéw isrub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwytyaki) dla
opraw zwieszakowych montowane w stropach zyateocowa& przez wkecanie w metalowy ko-
ek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszczansocowania hakéw za pormpkotkdéw rozpo-
rowych z tworzywa sztucznego.

Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno dimga¢ ruch wahadtowy oprawy.

Przewody opraw dwietleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustéw za pomoaigczy
swiecznikowych.

Podejcie do odbiornikow

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikéw natewykonywa w miejscach bezkolizyj-
nych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Uktadanie przewodow

Ukladanie rur

Rury naley uktada& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytssadzonych w podia.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych kradzi. Zaleznie od przygtej
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technologii montau i rodzaju tworzywagczenie rur ze saboraz spretem i osprztem naley
wykonywa: przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym ustnianiem paczen,

— wkrecanie nagwintowanych Kkaow rur,

— wkrecanie nagrzanych kaow rur.

Luki na rurach naley wykonywa tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczalo lie-
wnetrznejsrednicy. Promig giecia powinien zapewnéswobodne weiganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby utiwi ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabraiiaikladania rur z wagnietymi w nie prze-
wodami.

Wcigganie przewodow

Przed przysipieniem do wcjgania przewodéw natg sprawdzé prawidtowaé wykonanego ru-
rowania, zamocowania sgtm i osprztu, jego padczer z rurami oraz przelotowe.

Wcigganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgis montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowgrzewodow, ktére piniej zostan uzyte w instalacji. aczenie przewodow
wykonat wg wczéniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagdedzie:
e ulozenia przewodéw izainstalowania osgitz przed wykonaniem tynkowania.
W przypadku wykonywania instalacji na istmigych scianach niezédne krdzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewod$iépych wregk pod ospret oraz ich zatynkowanie.
Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej malprzewody i kable uszczeliav osprzcie oraz
aparatach za pomgdtawnikow.
Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piefcienia powinna b§ dostosowana dérednicy
zewretrznej przewodu lub kabla.
Po dokeceniu diawic zaleca sidodatkowe uszczelnienie ich za pomadpowiednich uszczel-
nien.

tgczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych winzowych jczenia przewoddéw natg dokonywa& w sprzcie
i osprzcie instalacyjnym iw odbiornikach. Nie wolno stesgé polgczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majyprowadzone fabrycznie na zestwrz przewody,
a samo ich podtzenie do instalacji nie zostalo opracowane w poge sposéb podézenia nale-
zy uzgodné z projektantem lub kompetentnym przedstawicielemriera.

Przewody musgby¢ utozone swobodnie i nie mgdoy¢ naraone na naggi i dodatkowe napr
zenia. Do danego zacisku najeprzylyczye przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczdla
jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych pabws przylaczone za pomacoczek, po-
mi¢dzy oczkiem a naktka oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowasic podktadki metalowe
zabezpieczone przed korgzj sposdb umdiwiajacy przeptyw pgdu. Dlugaé odizolowanejzyty
przewodu powinna zapewigrawidtowe przyjczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowa uszkodzé mechanicznych.
W przypadku stosowaniayt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien adzi warstwy

cyny.

Konce przewoddéw miedzianychzgtami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpmne
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania)
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Przylczanie odbiornikow

Miejsca pohczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikdw powinnycbgioktadnie oczyszczone.
Samo paczenie musi by wykonane w sposdb pewny, pod wagm elektrycznym

i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabiesitgrdocisku, korozj itp.

Polaczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zatéci od konstrukcji od-

biornika i warunkéw technologicznych. Pragienia sztywne natg wykonywa w rurach sztyw-

nych wprowadzonych bezg@dnio do odbiornikdw oraz przewodami kabelkowykablami.

CHARAKTERYSTYKA BUDOWLANA
Budynek jest budynkiem 4 kondygnacyjnym.
CHARAKTERYSTYKA TECHNOLOGICZNA

Zaprojektowano instalagjoddymiania na podstawie normy VDS 2221:2001-08(@¥ydzenia do
oddymiania klatek schodowych. Projektowanie i iltstenie.

Zasilanie okien dymowych i instalacji oddymianigpagektowano sprzed gtbwnego wgnika
pradu. Okna dymowe dula sterowane zdalnie za pomocentrali oddymiania zlokalizowanej w
klatce schodowej. Ponadto w klatce projektuesiyciski do awaryjnego otwierania nazia;
kondygnacji, oraz do przewietrzania klatek.

Urzadzenia wchodgce w sktad systemu oddymiania powinny postada

a) okna wscianach lub okna potaciowe, klapy

- deklaracje zgodrigi z normy PN-EN 12101-2

-certyfikat VdS

b) zestawy do automatycznego otwierania (centratkajniki, przyciski, sitowniki, konsole, itp.)
- certyfikat CNBOP

- certyfikat VdS

Podstaw do wyliczenia powierzchni klatek schodowych u mbdstawy) okrdono wg. PN-ISO
3880-1.

Przyjto nas¢pujacy algorytm obliczenia ileci powietrza:

- wywiew o0 powierzchni min 7,5% powierzchni klatkschodowej o powierzchnia
0,075x14,70m2=1,0103m2 czyli F=1,38m2 — 3 okna dyeavywiewne o powierzchni geome-
trycznej 3x0,46m2=1,38m2

klatka schodowa A

Otwory oddymiagce

powierzchnia gytkowa klatki schodowej Pu=14,70m2

wymagana geometryczna powierzchnia klapy dymowepudynkusredniowysokim to 7,5% po-
wierzchni klatki Ag>0,075x14,70m2=1,0103m2=h2

powierzchnia geometryczna klap dymowych  Ag=Acz/@w=0,6 — bezwymiarowy aerodyna-
miczny wspotczynnik przeptywu klap dymowych)

Przyjto 3 okna dymowe (0,46mx1,0m)dsianie o powierzchni geometrycznej t.j. Ag=3x0,46m2
=1,38m2 > 1,2m2

Otwory dolotowe

Wymagana powierzchnia otworu dolotowego min. 1dwierzchni otworu wylotowego
Przewiduje si zapewnienie doptywu powietrza o powierzchni mon2? za pomagdrzwi na par-
terze:

A=2,0m2 > 1,38m2

CZESC TECHNICZNA
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Zakres ochrony

Zakres projektu jest zgodny z wymaganiami PSP aramrunkami jakim powinny odpowiaéla

budynki Rozporgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwicz dnia 12 kwietnia

2002 r. w sprawie warunkéw, jakim powinny odpowiatdadynki ich usytuowanie (Dz. U. nr 75,
poz. 690, z pgniejszymi zmianami).

Rodzaj ochrony

Przewidzano automatyczne oddymianie grawitacyjrkkischodowej z zastosowaniem centrali
sterupcej RZN4416-K D+H produkcji Polon Alfa

wspoétpracuicymi z nasipujgcymi urzdzeniami:

czujkami optycznymi OSD 23

gniazdami G-40 (certyfikat 2789/2011);

przyciskami oddymiania PO-63 posiagtajmi dopuszczenie nr 1205/2012 i certyfikat zgcano
CNBOP nr 2799/2012).

kablami YnTKSYekw, (certyfikat zgoddoi CNBOP nr 2757/2011);

kablami HDGs PH 90 (certyfikat zgoditd CNBOP nr 2698/2009);

kablami NHXH PH90/EQO0 (certyfikat zgodém CNBOP nr 2412/2007);
kablami HTKSH PH90 (3x2x0,8) (certyfikat CNBOP 272011).

Powierzchnie dozorowane

Promier dozorowania czujki OSD 23wynosi 7,5m . Wys@kimstalowania do 11m.

Rozplanowanie uggdzea

Rodzaj i rozmieszczenie wdzexr obiektowych., rozplanowanie linii dozorowych pokan na
rysunkach:

01 - Schemat Pgtzen

Punktowe czujki w pomieszczeniach z plaskimi stroppowinny by instalowane w punktach
centralnych tych pomieszazénie blizej odscian i innych przeszkéd hi0.5m). Do central w klat-
kach schodowych nina opcjonalnie podezy¢ czujnik wiatr-deszcz CDW-03.

Specyfikacja urgdzen

TABELA 1 Zestawienie ugdzer systemu i kabli

System oddymiana
Lp. Typ katalogowy| Nazwa
2 RZN4416-K Uniwersalna centrala steggip 16A (1x16A)
D+H
3 7 Ah/12V Akumulator Zeus 7 Ah/12V
4 PO-63 Rczny przycisk oddymiania z sygnalizadiiodows
4 RM-60-O Ramka do monta natynkowego PO-63
6 0SsD23 Optyczna czujka dymu
7 G-40 Gniazdo czujki
8 PP-40NT Przetacznik przewietrzania ze stacyjduczykiem
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10 PIP-2A Puszka instalacyjna

11 YnTKSYekw Kabel 1x2x0,8

12 HDGs PH90 Kabel 3x2,5

13 YnTKSYekw Kabel 4x2x0,8

14 HTKSH PH90 | Kabel 3x2x0,8

15 [N (H)XH
FE180/EQ0 | Kabel3x2,5

Podstawowe zalecenia dla wykonawcy:

zapozna sie z dokumentagj istniegcych instalacji elektro-energetycznych, wodno-
kanalizacyjnych, itp. w celu unikgdia ewentualnych kolizji przy prowadzeniu robottalacyj-
nych

zapozna sie z projektem technicznym i ewentualne uwagi zgtolsi projektanta SYSTEMU.
odlegtai¢ czujek dymu w poziomie od wszelkich elementéw bwidoych nie powinna dymniej-
szaod 0,5m

odlegtai¢ czujek dymu od najdalszego miejsca na stropieaiginna przekracza5,8 m (oprécz
korytarzy)

instalacg linii/petli dozorowych, montacentral sterujcych, oprogramowanie i uruchomienie cen-
trali wykona zgodnie z obowjzujacymi przepisami oraz DTR producenta systemu

linie dozorowe prowadziprzelotowo przez czujki

przewdd pongdzy czujkami nie mze by przedtiany przez dolutowanie dodatkowego odcinka
zachowa odstp czujek od oprawwietleniowych min. 0,3 mi ok. 0,5 m od nawiewownta-

cji i klimatyzaciji.

czujki montow& bezpdrednio na stropie, suficie podwieszanym lub na [zene podniesionej
podtogi

zZwrocié szczegolp uwag na polaryzagj przewodow ptli dozorowej i linii sygnatowych

linie dozorowe zakiiczy¢ opornikiem kdca linii o wartgci zgodnej z DTR (ok. 5,6¢K)

wszystkie drzwi z poszczegblnych poziomow powing Wwyposaone w samozamykacze a drzwi
wejsciowe do budynku w samozamykacze z blakadbotazeniu otwartym.

MONTAZ SYSTEMU

Rodzaj i typ
Do realizacji automatycznego oddymiania klatek sidwoych zastosowano uniwersalne centrale
sterupce.
Lokalizacja central oddymiania
Na lokalizacg¢ central oddymiania wybrano ostagrkiondygnaci na kadej z klatek schodowych.
Wysoka¢ montau od 2 do 2,5m.

Zasilanie

- Zasilanie sieciowe (gtéwne)
Centrala centrali 230V, 50Hz przewodem N (H)XH F&HED0 3x1,5.

Okablowanie obiektu
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- Linie dozorowe czujek i przyciskéw

Linie dozorowe czujek wykordgprzewodem YnTKSYekw 1x2x0,8 i zaktzy¢ opornikiem ka-
ca linii 5k6. Linie przyciskbw oddymiana i przewigdnia wykona kablem HTKSH PH90
3x2x0,8.

Wprowadzenie przewodow do czujek i przyciskéw maleostawig wolne na diugé ok. 0,2m;
do listew zaciskowych (ospyizrozdzielczy) ok. 0,5m; do centrali sygnalizagfizarowej 0,4-
1,0m.

Przewody linii dozorowych i sygnatowych najeprowadzé w sufitach w rurach ochronnych wi-
nidurowych RL 18 (lub w peszlach).

UWAGA: Wazne wzgkdy estetyczne w wykonaniu instalacji.

Przewody, przechodee przezciany lub stropy, prowad&iw ostonach rurkowych (przepustach).
Przy skrzgowaniach z innymi instalacjami,§énie mazna ich uniknaé, przewody nalgy ostania
rurka.

Przepusty wscianach i stropach wykotav klasie odpornéi ogniowej, odpowiadaggej klasie
elementéw budowlanych, przez ktére przechodz

Wszystkie przewody natg prowadz¢ w odlegtéci co najmniej 0,3 m od instalacji silnaplo-
wych 220/380 V.

- Linie sitownikow

Nalezy wykona przewodem niepalnym HDGs 3x2,5. fdenie przewoddw sitownika i stegj
cego z centrali w puszkach PIP-2A. Trzeci przewddysdo monitorowania linii i powinien kiy
pofaczony w puszce z dwoma pozostatymi opornikami 10k

OPIS DZIALANIA
Funkcjonowanie

System dziata automatycznie. Po wykryciu zadymiardaklatce schodowej centrala uruchamia
napedy okien oddymiajcych i napowietrzacych. Cykl uruchomienia oddymiania vma rownie
zainicjowa z recznego przycisku oddymigjego po zbiciu szybki i nagiigciu przycisku (zapala
sie LED alarm)e a do skasowania alarmu za poraazarnego przycisku znajdigiego s¢ pod
szybly. Skasowanie alarmu nie jest diwve jesli czujki dymu pozostaj zadymione.

Za pomog przycisku przewietrzania miliwe jest czsciowe klap w celu przewietrzania klatki.

W przypadku kiedy wecznym przycisku oddymiania @asieci si zotta lampka sygnalizaga
uszkodzenie wowczas najebezzwiocznie zawiadomhkonserwatora systemu.

UWAGI KONCOWE
Dokumentacja

W pomieszczeniu ochrony w klatce centralnej powiznajdowé sic nastpujasce dokumenty,
zwigzane z eksploatagjobstug techniczi i konserwadj) systemu oddymiania:

Projekt techniczny

Instrukcja postpowania w przypadku alarmu garowego lub uszkodzeniowego.

Opis dziatania systemu

Ksigzka pracy Systemu Oddymiania, w ktorej rgl@otowa wszystkie prace, zwiane z ob-
stugg techniczi, zmiany, przerébki, modernizacje, wgkenia/whczenia, jak réwniz wszystkie
wypadki wysgpienia alarmow pgarowych (w tym fatszywych) i uszkodzeniowych — zdpniem
daty i godziny zdarzenia; wszystkie wpisy mubyg¢ imienne.
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Wykaz os6b funkcjonggych, tzn. oséb zwrzanych z obiektem, ktére nalew pierwszej kolejno-
sci powiadomt o pazarze w obiekcie; adresy i numery telefonéw fbhwe i prywatne).
Nazwa i adres konserwatora.

Szkolenie

Wszystkie osoby, zatrudnione w ochronie obiektuvipay by przeszkolone w zakresie obstugi
Systemu Oddymiania.

Zaswiadczenie, stwierdzage fakt przeszkolenia, powinno bwystawione przez prowagizego
szkolenie, podpisane przez osgrzeszkolon.

Szkolenie powinno hy przeprowadzone przez specjalist zakresie systeméw automatycznego
zabezpieczenia przeciwgarowego.

Kazda ze szkolonych oséb musi imozliwosé praktycznego zapoznania g obstug centrali.

Konserwacja

Producent zaleca konserwacpprawdzenie systemu raz na pot roku.

Oswietlenie awaryjne/bezpieciastwa

Na ciagach komunikacyjnych projektujessdprawy dwietlenia awaryjnego. Projektujecoprawy
oswietlenia awaryjnego jako nie zale oprawy. Oprawy posiadagertyfikat CNBOP. Qwietle-
nie awaryjne w budynku obliczono zgodnie z nptiRiN-EN-1838. Projektowan&wietlenie awa-
ryine ma zapewii oswietlenie na drodze ewakuacyjnej podczas zanikilaraa podstawowego.
Zgodnie z EN 60598-2-22 oprawywaietleniowe do éwietlenia ewakuacyjnego usytuowano w
poblizu drzwi wyjsciowych oraz takich miejscach aby zwrdawag na niebezpieczstwo.

Wszystkie urzadzenia w.w. mana zamieni na urzadzenia o rownowanych parametrach

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i robot budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok roboét, jakdéci materiatdw i elementow i musi
zapewnt odpowiedni system kontroli oraz mivos¢ pobierania prébek i badania materiatow i
robét. Wykonawca drlzie prowadzit pomiary i badania materialéw orabatoz czstotliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynmdokumentacji projekto-
wej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzorddie na biegco kontrolowat jaké¢ robot. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatéw, wytycznymi wykaria i odbioru ro-
bo6t oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalaslgktryczne zostanprzekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i prglokreslonym w normach. Préby i pomiary wykonywane w
czasie budowy powinny obejmowaomiar rezystancji izolacji, biegunowe i ciggtosci pol-
czen. Wykonawca musi zapewhniezlzdne przyrady pomiarowe do wykonywania préb. Na po-
szczegoblnych etapach robdt Wykonawca musi przepdpivaniezledne proby i pomiary dla ko-
lejnych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykoreatych czynnéci powinno by odnotowane
w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, alegd podaniem nagiia Wykonawca musi do-
kona ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletobi zgodndci instalacji z projektem,
wiasciwego doboru i montal urzadzen oraz braku widocznych uszkodizeCzynndci te powinny
zost& odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
e Zgodndci wykonania robot z dokumentagprojektowy,
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« Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolagjomiaréw skuteczrigi ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru
Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokénaruchomienia
instalacji i pokazéajej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i ggekacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy
ciggtosci polgczen obwodow,
rezystancji uziomu,
rezystancji izolaciji,
skutecznéci dziataniasrodkdw ochrony przeciwporaniowej.

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W @adimp,
gdy normy nie obejmygjjakiegokolwiek badania wymaganegoina stosowawytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektadzoru inwestorskiego. Przed prapée-
niem do pomiarow lub badaVykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestegkio rodza-
ju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Powgykonaniu Wykonawca przedstawi inspektoro-
wi nadzoru inwestorskiego wyniki batla

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowdizujacymi zasadami zarbwno na etapie wykonywania, jai zakacze-

niu wykonywania elementu robét stangaégo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiagyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaéczeniu budowy Wykonawca jest zobagwéany dostarczy Inwestorowi nagpujace do-
kumenty:
« Plany i schematy instalacji zmienione na podstaygenkéw roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksjzke obmiardw,
« Protokoty odbiorow ogciowych,
« Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie daodoty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,
« Protokoly sprawdzenia, skuteczobdi wydajnaci urzadzeh i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezestora. Obovgzkowo w
sktad komisji wchodg

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robd6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw part@owych.
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10 Dokumenty odniesienia

Jako normy obowgzujagce naley traktowa normy przywotane w rozpagdzeniu Ml w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie.

- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowag4CA.: Zasady ogéine.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowag4c2: Zaradzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowae$B: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagraeniezycia

- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowaeg$€z: Urzadzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach.

- PN-B-02171:1988 Ocena wptywu drgaa ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochrormegthatasem pomieszazes
budynkach. Dopuszczalne waitdopoziomu dwieku w pomieszczeniach.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjgt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2008wiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy we wirzach. Czsé
1: Miejsca pracy we wgtrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiegpécia. Czs¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyknitgé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne ieig napicia. Cz$¢ 4-41: Ochrona
zapewnienia bezpiecistwa. ochrona przed paeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepneg

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed qutem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przégiowymi przepéciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego naficia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgkczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktdceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed olieiniem napicia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona
zapewniajca bezpiecaestwo. Dobdrrodkéw ochrony w zalaosci od wplywdw
zewretrznych. Wyborrodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od wplywdw
zewretrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecistwa. Ochrona przeciwparowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i mouta
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogdine

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Obygalngs¢ pradowa diugotrwata przewodéw.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopan

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
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monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegiami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego gEzenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieig napicia. Cz$¢ 5-54: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronpieéwody pajczen
ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Niskonagpiowe zespoty mdotwadrcze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 5-59:
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie. Sekcja 559: Oprawy i
instalacje éwietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i mouta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiecste/a.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne nis&iegpécia. Czs¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektryczndirigo nap¢cia. Wymagania dotygze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszdaenyposaone w wang lub prysznic.

- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. baseihywackie i inne.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiemetia i kabiny zawierage
ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektryczndirigo nap¢cia. Wymagania dotygze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacja terenie budowy i rozbiérki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiaelektryczne w gospodarstwach
rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestiie ograniczone powierzchniami
przewodzcymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgacswietlenia zewgtrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-715:
Wymagania dotycgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiacswietleniowe o
bardzo niskim nagtiu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-740:
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasoinstalacje
obiektow, uradzea rozrywkowych, i straganow na terenie wesotych baiezek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpiestze przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja zacisk@rzadzen i zakaiczen
przewodéw.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpiestze przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przevdadbarwami albo
alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycoimpstatyczig. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen. Wymagania.

- PN-E-05010:1991 Zakresy napiowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczgdipprzemiennego o najgiu

wyzszym od 1 kV.

- PN-E-08501:1988 Unzizenia elektryczne. Tablice i znaki bezpietsteva.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napa zasilajcego w publicznych sieciach rozdzielczych
- PN-EN 50310:2007 Stosowanie goten wyréwnawczych i uziemiggych w budynkach z
zainstalowanym spezem informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianejzobeidowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed pamaiem pgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty
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instalacji i uradzen.

- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie adzer elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczcymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpigsea.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowanigngetlenia. Gwietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnegwietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 1363-1:2001 Badania odpofnioogniowej. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

- PN-EN 50200:2003 Metoda badania pateienkich przewoddw i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpiecyal.

- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezmestwa i znaki bezpiecastwa.
Znaki bezpieczestwa stosowane w miejscach pracy i w obszaragteozndgci

publicznej.

- PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpieésénva. Ewakuacja.

- PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpiegstwa. Zasady umieszczania znakow bezpigsteea
na drogach ewakuacyjnych i drogachzg@wych.

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpietgiva dotyczce budowy i instalowaniaza/igow.
Szczegolne zastosowaniadgow osobowych i towarowych. €& 72: Dzwigi dla stray
pozarnej.

Inne normy

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektrycnimpstatyczig. Bezpieczéstwo paarowe
i/lub wybuchowe.

- PN-EN 50171:2002 Niezatre systemy zasilania.

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpiestze przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania vinsikadw i elementéw
manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektéwoldanych. Wymagania ogoélne.
- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektéwoladanych. Ochrona obostrzona.
- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektéwoldanych. Ochrona specjalna.
- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektodoanych. Zasady ogéine.

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektddowlanych. Zasady ogdine.
Wybor pozioméw ochrony dla wdzen piorunochronnych.

- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektddowlanych. Zasady ogdine.
Przewodnik B. Projektowanie, moat&onserwacja i sprawdzanie.

- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym irepai elektromagnetycznym.
Zasady ogodlne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowsyrpulsem elektromagnetycznym.
Czes¢ 2: Ekranowanie obiektow, pgizenia wewntrz obiektéw i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowsyrplsem elektromagnetycznym.
Czes$¢ 3: Wymagania dotygze uradzen do ograniczania przeg.

- PKN-CEN/TR 13201-1:2007 @ietlenie drég - Cgs¢ 1: Wybor klas éwietlenia.

- PN-EN 13201-2:2007 @vietlenie drég - Cgs¢ 2: Wymagania éwietleniowe.

- PN-EN 13201-3:2007 fvietlenie drog - Cgs¢ 3: Obliczenia éwietleniowe.

- PN-EN 13201-4:2007 fvietlenie drég - Cgs¢ 4: Metody pomiarow parametrow
oswietlenia.

- PN-EN 12464-2:2008wiatto i oswietlenie - Gwietlenie miejsc pracy - G&é 2: Miejsca pracy
na zewntrz



